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Od listy embeddingéw do lokalnego indeksu

Spojny zapis, walidacja i odczyt po restarcie

Czas
orientacyjny

folder semantic_index gotowy do przekazania do

45 min NumPy, metadanymi i trzema plikami indeksu Ma

Zapiszesz wektory oddzielnie od tresci, zachowujac ich wzajemne powigzanie. Potwierdzisz, ze wyszukiwanie
dziata po odczycie indeksu w Swiezej sesji.

Cel i rezultat rozdziatu

Zbudujesz i zwalidujesz lokalny indeks z jednoznaczng relacjg miedzy wierszem macierzy a rekordem fragmentu.

Po zakonczeniu masz

e embeddings.npy, chunks.jsonl i index_metadata.json;
e jawnie wywotane validate_manifest() i validate_index();
e pordownanie wynikoéw przed zapisem i po restarcie.

Zanim zaczniesz

Najpierw wykonaj notebook 00. Otwérz wskazany starter, wybierz MODE i uruchom Przygotowanie. Pola
UZUPELNI) wypetnij samodzielnie. SOURCE wybiera wtasne R2 albo checkpoint; nie ma automatycznej zamiany
wejscia.

notebooki/M12_M3_R5_zapis_indeksu_start.ipynb

chunks_with_embeddings.jsonl z R2 Wektory, tekst i petne metadane.
embedding_manifest.json z R2 Pochodzenie i konfiguracja modelu.
Pytanie kontrolne z R4 Poréwnanie wyszukiwania przed i po zapisie.

Gdzie wroci¢ w prezentacji

W RS odszukaj , Cwiczenie krok po kroku: zbuduj i zapisz lokalny indeks” oraz ,,Ponowne wczytanie indeksu
wedtug manifestu”. Format wynikdw sprawdz w R4 na slajdzie ,,Budowanie listy wynikéw”.
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Praca krok po kroku

Krok 1 Zbuduj macierz — Uruchom build_index() i sprawdz macierz float32 o ksztatcie N x 1024.
e  (Odrzué wektory zerowe i wartosci nieskoriczone lub NaN.
e Przeczytaj normalize_vector(); sprawdz normy wierszy z tolerancjg numeryczna.
Krok 2 Zbuduj rekordy tresci — Utwdrz chunk_records bez pola embedding, w tej samej kolejnosci co
macierz.
e  Zachowaj chunk_id, text oraz cate metadata.
e Dodaj vector_index od 0 do N-1. Nie zastepuj nim trwatego chunk_id.
Krok 3 Zapisz komplet — W jednym folderze semantic_index zapisz macierz, rekordy i index_metadata.json.
e Uzyj nazw embeddings.npy, chunks.jsonl i index_metadata.json.
e Manifest indeksu ma inny cel niz embedding_manifest.json z R2; nie zamieniaj plikow.
Krok 4 Wywotaj walidacje — Uruchom validate_manifest() i validate_index() na zapisanym komplecie.
e Sprawdz wymagane pola, model, wymiar, licznos¢, typ float32, skoficzonos¢ i normy.
e Sprawdz unikatowe chunk_id, ciggtos¢ vector_index oraz wymagane teksty i metadane.
Krok 5 Sprawdz swiezg sesje — Uruchom w notebooku kontrole indeksu w niezaleznym procesie Python.
e Proces czyta pliki z dysku oraz zapisany wektor pytania; nie korzysta ze zmiennych notebooka.
e Dodatkowo otwdrz notebook 07 w nowym kernelu i wskaz te samg prébe R5.
Krok 6 Poréwnaj wyniki — Pordwnaj identyfikatory i score przed zapisem oraz po odczycie.

e  Wynik {score, chunk} przeksztat¢ przez normalize_search_results() do formatu R4.
e Drobne rdznice float32 poréwnuj z tolerancjg. Opisz remisy i niezgodnosci.

Zapis proby: komérka Przygotowanie automatycznie tworzy nowy folder wyniki/R5/<proba_id>/. Zachowaj
wyswietlong Sciezke.
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Punkty kontrolne pracy

Wiersz i vector_index odnoszg sie do tego

Mapowanie Poréwnaj rekordy z pierwotng kolejnoscig R2.
P samego chunk_id. ! yzp 3 ) 3
Funkcje zostaty wywotane i sprawdzajg dane z
Walidacja . e e - Sama definicja walidatora nie jest kontrola.
dysku.
. o o Odtworz brakujgce definicje; sprawdz zgodnos¢
Restart Wyniki odtwarzaja sie w Swiezej sesji.

modelu.

Nazewnictwo i zapis wynikow

Notebook zapisuje semantic_index/ i kontrola_indeksu.md w wyniki/R5/<proba_id>/. Do M4 przekazujesz caty
folder semantic_index, a nie sam embeddings.npy.

Identyfikator <proba_id> nadaje notebook. Pliki sg chronione przed nadpisaniem; nowy pomiar rozpocznij od
Przygotowania. Zapisz notebook przez Ctrl+S i wskaz prébe do oceny.

Lista kontroli przed zakonczeniem

O Zapisatem wszystkie trzy pliki w jednym folderze.
O Macierz ma typ float32 i jednostkowe normy.

O Zachowatem chunk_id oraz petne metadane.

O Jawnie wywotatem oba walidatory.

O Sprawdzitem mapowanie z wynikiem R2.

O Sprawdzitem odczyt w niezaleznej sesji.

Gdy pojawi sie problem

T

NameError po restarcie Odtworz importy, state, funkcje modelu, normalizacji, walidacji i wyszukiwania.

Sprawdz kolejnos¢ wzgledem R2; zgodne wymiary nie dowodza poprawnego

Licznosci zgodne, teksty btedne ) .
powigzania.

Niezgodny model lub wymiar Woczytaj zgodny komplet. Nie tacz plikéw z réznych préb.

Walidacja struktury nie dowodzi zgodnosci znaczenia tekstu z wektorem. Potrzebne s3 takze kontrola
mapowania i poréwnanie wynikéw. Zapisz takze uzupetniony notebook.
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