Cwiczenie 2.1

Wyznaczy¢ rozptywy pradow w obwodzie z rys. 2.15 w stanie ustalonym. Przyja¢ nastgpujace
warto$ci parametrow: i(t) = 5v2 sin(1000t) A, R = 1042, C=0,0001F, L=5mH.
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Rys. 2.15. Schemat obwodu do ¢wiczenia 2.1
Rozwigzanie

Warto$ci symboliczne elementow obwodu:

w = 1000
I=5
Zc = ' _ 10
€T iaC J
Impedancje obwodu RLC:
Y—1+ ! + ! =0,1-j0,1
"Rz, Tz, TV
Z = l — Eej‘l'so
Y 2
Prady i napigcie w obwodzie:
50 o
U=1Zl =—e/*
V2
IR — g = iej450
R V2
IL — E = Ee—j450
Z, 2
IC — E — iej1350



Wartos$ci chwilowe pradow i napigcia

u(t) = 50sin(1000t + 45°)
ir(t) = 5sin( 1000t + 45°)
i, (t) = 10sin(1000t — 45°)

ic(t) = 5sin( 1000t + 135°)

Cwiczenie 2.2

Wyznaczy¢ prady i napigcia w obwodzie przedstawionym na rys. 2.16. Przyjac nastgpujace wartosci

elementow: e(t) = 20v2 sin( 100t — 90°) V, R, = 102, R, = 502, C=0,001F, L=0.05H.
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Rys. 2.16. Schemat obwodu do ¢wiczenia 2.2

Rozwigzanie

Warto$ci symboliczne elementow obwodu:

w = 100
E = 20e7/9°

Ze = 1/jwC = —j10



Impedancje obwodu:

R:Z,
R, +7Z;

Zp, = =2,5+j2,5

Z :ZRL +R1 +ZC = 12,5—]7,5

Prady i napiecia w obwodzie:
I=E/Z=071-j1,18

URL = IZRL = 4‘,71 _]1,18

U
L= —L = 0,24 —j0,94
Zy
U
I, =—=t = 0,94 — 0,24
R,

UC = IZC = —11,76 —]7,06

Ug, = IR, = 7,06 — j11,76

Cwiczenie 2.3

Sporzadzi¢ wykres wektorowy pradoéw i napie¢ w obwodzie przedstawionym na rys. 2.17.
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Rys. 2.17. Schemat obwodu do ¢wiczenia 2.3

Rozwigzanie

Wykres rozpoczyna si¢ od pradu /3, dodajac kolejno napigcia na R; i L3, napigcie Uc, prad Iz, prad /i

oraz napiecie E. Pelny wykres wektorowy przedstawiony jest na rys. 2.18.



Rys. 2.18. Wykres wektorowy obwodu z rys. 2.8

Kat fazowy przesuniecia pradu wzgledem napigcia zasilajacego jest rowny ¢. Biorac pod uwage, ze

napigcie wyprzedza prad obwod ma charakter indukcyjny.



