Cwiczenie 4.1

Stosujac metode Thevenina obliczy¢ prad w galtezi AB obwodu przedstawionego na rys. 4.13. Dane
liczbowe elementow: R; = 402, R, = 802,R; = 200,R, = 20,e(t) = 30V2sinwtV.
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Rys. 4.13 Schemat obwodu do ¢wiczenia 4.1

Rozwigzanie

Impedancja z zaciskow AB obwodu (rys. 4.14a) jest rtowna
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Rys 4.14 Schematy obwodu do obliczania: a)impedancji Z4s, b) napiecia Uys, ¢) pradu I«
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Prady w obwodzie z rys. 4.14b:
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Napigcie Uap

UAB = Rzlz - Rlll =4

Poszukiwany prad Ix z obwodu zastgpczego Thevenina (rys. 4.14c)
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Cwiczenie 4.2

Napisa¢ rownanie potencjatow weztowych dla obwodu przedstawionego na rys. 4.15
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Rys. 4.15 Schemat obwodu do ¢wiczenia 4.2

Rozwigzanie

W pierwszym kroku zrodia sterowane traktuje sie jak zrddla niezalezne, stad rownanie opisujace
obwdd przyjmie postac
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Przemieszczajac wyrazenie opisujace zrodlo sterowane na lewa strong rownania i porzadkujac
otrzymany uktad réwnan otrzymuj si¢ opis weztowy w postaci ostatecznej
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Cwiczenie 4.3

Napisa¢ macierzowe rownanie oczkowe dla obwodu przedstawionego na rys. 4.16
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Rys. 4.16 Schemat obwodu do ¢wiczenia 4.3

Rozwigzanie

W pierwszym kroku z prawa napigciowego Kirchhoffa zastosowanego do trzech oczek zaznaczonych
na rysunku po wyrazeniu pradow gateziowych poprzez prady oczkowe otrzymujemy réwnanie
oczkowe o postaci
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Przemieszczajac czynnik rlo3 odpowiadajacy zrodtu sterowanemu na lewg stron¢ rGwnania otrzymuje
si¢ ostateczng postac opisu oczkowego

Zi+Zy+7Zs  —Zy —Zs+711 [l E,
_Z4_ Zz + Z4_ 0 102] - Ez - E3
—Zs 0 Zs+Zgllys E3



